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EV-X系列与松下 PLC通讯说明 
一、硬件准备： 

电脑的串口定义如下： 

 

PLC串口的定义如下： 

 

松下有多种 COM的端子，详情参照对应手册说明。 

接线方法是：电脑端的接收数据 RXD接 PLC的发送数据端 SD，电脑端的发送数据 TXD 接 
PLC的接收数据端 RD，电脑端的 GND接地与 PLC的 SG连接。  

二、PLC设定： 

打开松下 PLC编程软件 FPWin GR，在主界面的菜单选择 选项-》PLC系统寄存器设置 
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然后选择对接的那个串口的设定： 

 

在这里使用松下默认的通信格式，速率可以设定从 9600—115200之间。通信模式一定要
是【计算机链接】。 

三、EV-X软件设定： 
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如果是在控制器上应用，则一般使用 PLC端子，在 windows上应用，则要使用轮询，因为
windows上没有 IO。 

 四、EV-X与 PLC交互： 

交互时序说明如下： 
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松下 PLC程序编程范例如下： 

 


